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摘  要 

新工科建设背景下，专业课程不仅承担知识传授功能，也肩负工程素养塑造、价值引领和创新能力培养

的重要使命。随着生成式人工智能技术的快速发展，专业课程的教学内容、教学组织方式和课程思政实

施路径面临重构需求。针对当前课程教学中存在的教学目标偏重知识传授、思政元素挖掘不够系统、理

论课堂与实验环节衔接不足、评价反馈不够具体等问题，文章以《机器人技术基础》课程为例，将人工

智能技术引入课程思政教学设计过程，构建了元素挖掘、教学实施、评价反馈一体化课程思政教学设计

路径，并围绕思政元素挖掘、资源建设、融入设计、教学实施与评价反馈进行了系统设计。文章构建的

路径有助于提升专业课程思政实施的针对性、连续性和实效性，可为相关工科课程教学改革提供参考。 
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Abstract 
Under the background of emerging engineering education, professional courses not only undertake 
the function of knowledge transmission, but also shoulder the important mission of cultivating en-
gineering literacy, value guidance, and innovation ability. With the rapid development of generative 
artificial intelligence, the teaching content, teaching organization, and implementation path of cur-
riculum ideological and political education are facing new demands for reconstruction. In response 
to such problems as overemphasis on knowledge transmission, insufficiently systematic mining 
of ideological and political elements, inadequate linkage between theoretical classes and exper-
imental teaching, and lack of specific evaluation and feedback, this paper takes the course Funda-
mentals of Robotics as an example and introduces artificial intelligence into the instructional design 
of curriculum ideological and political education. An integrated path covering element mining, teach-
ing implementation, and evaluation feedback is constructed, and systematic design is carried out 
from the aspects of element mining, resource development, integration design, teaching implemen-
tation, and evaluation feedback. The proposed path helps enhance the pertinence, continuity, and 
effectiveness of curriculum ideological and political education in professional courses, and may pro-
vide reference for teaching reform in related engineering courses. 
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1. 引言 

新工科建设持续推进，对高校应用型人才培养提出了更高要求[1]。机器人技术作为智能制造的重要

支撑技术，兼具机械结构、运动控制、传感检测、程序设计与系统集成等多学科交叉特征，是培养学生

工程思维、系统意识和实践创新能力的重要课程载体。与此同时，人工智能技术快速发展，尤其是生成

式人工智能在内容生成、资源整合、知识关联和智能交互等方面展现出较强优势，正在深刻改变专业课

程的知识组织方式、教学实施方式和教学支持方式[2] [3]。技术体系和教学场景的持续变革，不仅推动了

专业课程教学内容的更新，也对课程育人方式提出了新的要求。 
在此背景下，如何将价值引领有机融入专业课程教学，成为新工科背景下课程建设需要重点回应的

问题。对于工科课程而言，课程思政建设的关键不在于简单增加思政案例，而在于围绕专业知识体系，

将价值引领、能力培养与知识传授有机统一起来。机器人类课程兼具理论性、实践性和工程性，更需要

在专业知识讲授、实验训练和能力培养过程中同步强化学生的责任意识、工程伦理、规范意识和创新精

神。然而，在工科课程中，如何围绕专业知识体系实现课程思政的稳定嵌入，仍然是教学改革中的难点

问题。 
近年来，围绕工科课程思政建设、人工智能赋能教学设计等[4]-[6]，已有研究进行了部分探索，但在

课程思政元素的系统挖掘、理论课堂与实验教学的协同实施以及基于学习产出的持续改进方面，仍有进
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一步深化空间。从《机器人技术基础》课程教学实践看，课程思政建设仍存在几方面较为突出的现实不

足：1) 教学目标更多聚焦结构、运动学、动力学、控制与编程等知识掌握，价值塑造与职业素养目标表

达不够充分；2) 思政元素往往停留于个别案例的点状嵌入，与课程知识体系之间缺乏稳定映射关系，难

以形成系统化融入；3) 教学实施多集中于理论课堂，对实验教学和项目实践的覆盖不足，课程思政在实

践环节中的渗透深度仍有待加强；4) 课程思政资源建设较多依赖教师个体经验，素材搜集、筛选和整理

耗时较长，更新效率和持续性不足。上述问题在一定程度上影响了课程思政的实施质量，也制约了专业

课程育人功能的充分发挥。 
基于此，本文以《机器人技术基础》课程为例，将人工智能技术引入课程思政教学设计过程，围绕

思政元素挖掘、融入设计、教学实施和评价反馈四个方面展开研究，构建元素挖掘、教学实施、评价反

馈一体化的课程思政实施路径，以提升课程思政建设的系统性、针对性和时效性，为相关工科课程教学

改革提供参考。 

2. 课程思政教学设计与实施 

2.1. 总体思路 

针对《机器人技术基础》课程思政建设中存在的问题，课程设计以课程知识链条和教学过程为实施

主线，将人工智能技术引入课程思政教学设计过程，形成元素挖掘、资源建设、教学实施、评价反馈相

衔接的总体思路，如图 1 所示。 
 

 
Figure 1. Overall framework for curriculum ideology and politics design and implementation of Fundamentals of Robotics 
图 1. 《机器人技术基础》课程思政教学设计与实施总体框架 
 

在元素挖掘阶段，课程以机器人绪论、本体结构、运动学、动力学、轨迹规划、控制系统、语言编程

及实验项目等教学内容为基础，结合学校课程思政建设要求和课程育人目标，对课程思政元素进行梳理

和匹配，并借助生成式人工智能提升知识点解析、案例检索、内容关联和资源生成的效率。 
在资源建设阶段，课程团队将人工智能生成的初步结果与课程大纲、教材内容、工程案例、平台资

源和校本素材相结合，经教师筛选、修订和课堂化处理后，形成可用于理论教学、实验教学、线上拓展

和过程评价的模块化教学资源，为后续教学实施提供内容支撑。 

https://doi.org/10.12677/ces.2026.146444


涂庆 等 
 

 

DOI: 10.12677/ces.2026.146444 424 创新教育研究 
 

在教学实施阶段，课程按照理论教学与实验教学双线并进的方式推进课程思政融入。理论教学侧重

将课程思政内容嵌入知识讲授过程，围绕不同章节的知识属性安排相应的思政切入点；实验教学侧重将

课程思政落实到任务执行、规范操作、团队协作、结果分析和过程复盘中，使课程思政从知识认知进一

步延伸到能力训练和工程实践。两类教学环节共同构成课程思政实施的主体部分。 
在评价反馈阶段，课程依托智慧树平台开展线上线下融合教学，利用课程资料发布、课堂互动、作

业考试、学习进度跟踪、课程讨论和教学调查等功能，对学生学习过程和课程实施效果进行记录与分析。

在此基础上，将知识掌握、能力达成和价值塑造纳入统一评价框架，并根据平台数据、课堂观察和实验

反馈对课程资源和教学设计进行持续优化，形成挖掘、建设、实施、反馈、再优化的闭环机制。 

2.2. 基于人工智能的课程思政元素挖掘 

课程思政元素挖掘的重点，并不在于由人工智能直接生成某一章节的课程思政内容，而在于围绕具

体知识点建立知识内容、思政元素、案例场景与课堂表达之间的关联。针对传统课程思政素材搜集分散、

更新较慢、与课程知识联系不够紧密等问题，《机器人技术基础》课程将生成式人工智能引入课程思政

元素挖掘过程，通过结构化提示和多轮对话的方式，提高元素识别、案例联想和内容生成的效率，并为

后续教学资源建设提供基础。 
在具体实施中，教师首先依据教学大纲、教材内容和教学目标，明确某一章节或知识点的核心内容、

能力训练要求及可结合的工程场景，再通过面向知识点的结构化提示设计，引导模型输出与知识点直接

相关的课程思政元素、典型案例、课堂切入方式和讨论问题。为避免生成结果空泛化或脱离课程实际，

提示语中需对输出范围进行限定，如强调内容必须紧扣教材知识点，不脱离专业内容单独发挥，案例尽

量贴近机器人技术的真实应用场景，并能够进一步转化为课堂导入、案例讲解或讨论设计。与传统依赖

教师个人经验逐步搜集素材的方式相比，这种做法能够较快建立知识内容、思政元素、案例场景和课堂

表达之间的对应关系。 
以“机器人控制系统”章节中的“机器人传感器”为例，进行了多轮关键词优化。初轮关键词设置

“你是高校《机器人技术基础》教师，请围绕机器人传感器挖掘课程思政元素”，初轮输出的参考元素

包括行业认知、工匠精神、家国情怀、系统思维和技术伦理，但缺乏具体工程场景，难以直接对应课堂

知识点。随后进行了第二轮优化，关键词调整为“你是高校《机器人技术基础》教师，请围绕机器人传

感器(含特点与要求、内部、外部传感器)挖掘课程思政元素，紧扣教材知识点”，人工智能根据小节生成

了对应的课程思政参考，其中对机器人基本特点与性能要求提出工程安全意识、工匠精神和辩证理性思

维；对机器人内部传感器提出自省自律、务实精神和科研严谨态度；对机器人外部传感器提出家国情怀、

工程初心、系统协同与伦理思维。尽管第二轮输出覆盖多个元素，但案例仍缺乏针对性，需要教师进一

步筛选以确保与知识点紧密对应。经过多轮优化和教学研讨，团队最终将该章节的课程思政元素聚焦到

机器人可靠运行、安全控制和自主感知三个核心方向，并通过人工智能生成具体案例及权威链接，为课

堂导入、案例讲解和讨论设计提供素材。最终使用的关键提示词和生成内容如表 1 所示。 
 
Table 1. Example of generative AI-assisted mining of curriculum ideological and political elements 
表 1. 生成式人工智能辅助课程思政元素挖掘示例 

项目 内容 

关键 
提示词 
示例 

你是高校《机器人技术基础》教师视角，为 6.1 机器人传感器(含传感器特点和要求、内部、外部传

感器)挖掘课程思政元素，紧扣教材知识点，聚焦内外部传感器在机器人可靠运行、安全控制、自

主感知中的作用，不泛化、不口号。按以下格式严格输出，案例附权威来源及具体网页链接： 
1) 知识点分析：核心内容、能力训练、工程场景；2) 课程思政元素挖掘：2~3 个工科贴合度高的

元素；3) 工程案例：工程案例或场景、案例名称、来源、网页链接。 
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续表 

课程思政 
元素及案例 
输出节选 

课程思政元素挖掘：① 工程安全底线思维与职业责任担当。理由：内部传感器保障机械臂运动精

度，外部安全传感器实现人机协同急停防护，传感器可靠度直接关联设备安全和人员生命。② 精
密攻关、自立自强的工匠精神。理由：高端六维力传感器、医疗级高精度 IMU 等长期存在技术壁

垒，国产传感器通过稳定性校准、抗干扰优化和长期可靠性测试实现替代应用。③ 多源协同的系

统工程伦理思维。理由：单一传感器易失效，依靠内外部传感冗余融合和数据交叉校验保障容错运

行，同时兼顾工业人机协作规范与医疗场景中的患者安全和操作伦理。工程案例 1：工业协作机器

人人机安全装配应用(遨博国产协作机器人)。工程案例 2：医疗天玑骨科手术机器人精准感知作业

(天智航天玑Ⅲ代骨科手术机器人)。 

课堂 
应用调整 

从工业机器人因感知失效导致撞机、医疗机器人因传感精度不足导致手术偏差等场景导入，说明内

部传感器保障本体运行，外部传感器保障环境安全，内外融合共同支撑机器人自主可靠作业。根据

工程案例提出课堂讨论问题：内部扭矩传感器与外部安全雷达在可靠运行和安全控制中如何分工，

二者冗余互补的工程意义是什么？高端协作机器人传感器国产化攻关，对我国智能制造产业链安全

有哪些现实价值？ 

 
在实践过程中，为增强人工智能辅助课程思政元素挖掘的通用性，团队将提示词构建规范化为四个

层次：1) 角色设定层明确人工智能输出视角为课程教师，确保生成内容符合课堂逻辑；2) 知识目标层明

确章节核心知识点及能力目标，避免内容空洞；3) 价值映射层规定思政元素方向及对应工程场景，实现

知识点与价值目标的有效对应；4) 输出约束层设置输出格式、案例链接、课堂切入点和讨论问题等结构

化要求，以提升生成结果可用性。通过上述规范化提示词，团队进一步开展整门课程的课程思政元素挖

掘，并将生成内容与知识点紧密结合，用于后续教学设计和课堂实践。 

2.3. 课程思政融入设计 

在完成课程思政元素挖掘后，课程团队进一步将相关内容融入教学设计之中。结合《机器人技术基

础》理论教学与实验教学的内容特点，围绕不同知识模块和实验任务设置相应的课程思政元素，并选取

对应案例作为支撑。具体融入设计如表 2 所示。 
 
Table 2. Design for the integration of curriculum ideological and political elements in teaching 
表 2. 教学中课程思政融入设计 

教学内容 融入的课程思政元素 支撑案例 

绪论 
实业兴国责任担当； 
工程规范意识； 
自主创新意识 

成都工业学院校史与校本文化(实业兴国)；“蛟龙号”载人潜水器机

械臂深海作业(特种机器人应用)；国产六轴工业装配机器人在汽车与

电子制造中的应用(工业机器人应用) 

机器人本体结构 
细节责任与质量意识；

系统协同意识； 
工业文化精神 

成都东郊记忆工业文化(工业文明与制造传统)；成都卡诺普六轴工业

机器人本体结构设计(机身、臂部与关节协同)；工业机器人末端夹持

器与作业对象匹配案例(结构适配与质量控制) 

机器人运动学 
工程规范意识； 
工程判断意识； 
匠心与创新精神 

达芬奇手术机器人末端精准定位与姿态控制(位姿表示与运动分析)；
工业机器人重复定位作业案例(正逆运动学与精度控制) 

机器人动力学 
安全边界意识； 

尊重规律的科学态度；

工程理性思维 

人形机器人动态失稳与平衡控制案例(动态特性与稳定性边界)；
KUKA LBR iiwa 协作机器人柔性安全控制(力控与动力学约束) 

机器人轨迹规划 
规则意识； 

工程判断意识； 
任务责任意识 

极智嘉仓储机器人动态避障与路径优化案例(路径规划与规则约束)；
ABB 装配机器人直线/圆弧插补轨迹控制案例(插补方式与轨迹平滑

性) 
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续表 

机器人控制系统 
工程安全意识； 
可靠性意识； 
自主可控意识 

遨博国产协作机器人人机安全装配应用(协作机器人安全控制)；天智

航天玑Ⅲ代骨科手术机器人精准感知作业(医疗机器人感知与控制)；
国产六维力传感器技术突破案例(关键传感器自主可控) 

机器人语言与编程 
规范意识； 
复盘意识； 
持续改进意识 

ABB RobotStudio 离线编程与虚拟调试案例(程序验证与优化)；工业

机器人程序调试与故障排查案例(编程规范与过程复盘) 

实验 1：FANUC 
机器人的认知与 
基本操作实验 

规范意识； 
安全责任意识； 

职业素养 

FANUC 机器人岗前安全操作规范(开关机、回零、急停与模式切

换)；工业机器人基础操作培训案例(规范操作与现场意识) 

实验 2：FANUC 
机器人搬运操作编程 

质量意识； 
执行意识； 
团队协作意识 

FANUC 机器人 3C 电子小件精准搬运作业(点位设置与搬运精度)；
工业产线搬运节拍协同案例(执行过程与协作配合) 

2.4. 课程思政教学实施 

教学实施是课程思政由设计转化为课堂行为和学习体验的关键环节。结合《机器人技术基础》课程

内容特点与学生学习规律，采用课堂理论教学、实验实训和线上拓展相结合的实施模式，依托智慧树平

台优化教学流程、丰富互动形式、强化过程支持，使课程思政贯穿课前、课中和课后各个环节，推动价

值引领由知识认知进一步延伸到能力训练和职业素养养成。 
在理论课堂中，课程思政主要通过工程情境导入、专业知识讲授、案例分析讨论和价值回扣提升的

方式实施。教师根据不同章节的知识属性，选取与知识点联系紧密的工程案例作为课堂切入点，引导学

生在分析实际问题的过程中理解专业知识，并在知识讲授中自然融入责任意识、规范意识、工程安全意

识和自主创新意识等内容。例如，在绪论部分通过学校校史资源、典型机器人应用案例，引导学生理解

机器人技术与国家制造业升级、社会现实需求之间的联系；在机器人本体结构部分结合工业文化和典型

工业机器人案例，使学生认识结构设计、质量控制和系统协同之间的关系；在机器人控制系统部分，通

过遨博国产协作机器人人机安全装配应用、天智航天玑Ⅲ代骨科手术机器人精准感知作业以及国产六维

力传感器技术突破等案例，引导学生理解安全、可靠性和自主可控在机器人系统中的重要意义。理论课

堂中的课程思政实施强调以知识为基础、以案例为支撑、以问题为纽带，避免课程思政与专业教学相互

割裂。 
在实验实训环节中，课程思政主要落实到任务执行、规范操作、团队协作、结果分析和过程复盘之

中。与理论课堂侧重知识理解不同，实验教学更强调学生在真实或模拟任务中的行为训练与职业素养养

成。在 FANUC 机器人的认知与基本操作实验中，重点强化规范意识和安全责任意识，使学生形成按规

程操作、按流程检查的基本习惯；在 FANUC 机器人搬运操作编程实验中，通过点位设置、路径修正和

动作优化训练学生的质量意识、执行意识和团队协作意识。通过将课程思政落实到实验任务的组织实施

之中，学生能够在操作训练和问题处理过程中形成对规范、质量、安全和协作的切身理解。 
在线上拓展方面，课程依托智慧树平台发布课程资源、案例材料和拓展任务，并利用平台的学习记

录、讨论互动和作业反馈等功能，对课程思政实施过程进行支持和延伸。课前阶段，教师可发布与章节

内容相关的工程案例、学习导引和思考问题，引导学生带着问题进入课堂；课中阶段，结合平台开展即

时互动、测试和讨论，提高学生参与度；课后阶段，则通过案例阅读、讨论交流、反思作业和拓展学习等

方式，进一步巩固课堂内容，增强课程思政的持续性和渗透性。线上拓展不仅拓宽了学生接触案例和资

源的渠道，也为教师掌握学生学习进度、分析实施效果和优化后续教学提供了依据。 
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2.5. 评价反馈与持续优化 

评价反馈是课程思政教学设计闭环运行的重要保障，也是持续优化教学实施效果的关键环节。《机

器人技术基础》课程坚持 OBE 理念，以学生学习产出为导向，重点关注课程目标、教学实施与学习结果

之间的一致性。课程依托智慧树平台，结合课堂互动、作业完成情况、实验表现、课程讨论、教学调查以

及教师课堂观察等多维信息，对课程思政实施效果进行综合分析。其中，在知识层面重点关注学生对机

器人结构、运动学、动力学、控制与编程等专业内容的理解与应用情况；在能力层面重点考察学生在实

验操作、任务执行、团队协作、问题分析和工程判断中的表现；在价值层面则结合课堂参与、反思作业

和讨论反馈，考察责任意识、规范意识、工程安全意识和自主创新意识等目标的达成情况。 
基于评价结果，对于学生参与度不高、案例支撑不够充分或课堂讨论效果不明显的内容，及时调整

案例资源、优化问题设计和课堂组织方式；对于实验教学中思政内容渗透不足的环节，则通过补充任务

要求、强化过程评价和增加复盘分析等方式加以改进；对于线上教学中互动不足、反馈不及时的问题，

则依托平台功能完善课前导学、课中互动和课后跟踪机制。通过数据记录、效果分析、问题诊断、教学

优化的持续改进路径，实现课程思政教学设计与实施的闭环运行，不断提升《机器人技术基础》课程思

政建设的针对性、连续性和实效性。未来也将进一步开展课程思政效用的量化分析，提升案例调整与课

程融入的有效性。 

3. 人工智能赋能课程思政风险与应对措施 

尽管人工智能在课程思政元素挖掘中能够提高效率、拓展案例资源，但在实际应用中仍存在潜在风

险。首先，人工智能生成的内容可能存在准确性不足或与知识点不完全对应的情况，如果直接使用可能

影响课堂教学效果；其次，需要注意生成内容可能带来的价值导向偏差或意识形态问题；此外，过度依

赖人工智能生成内容可能导致教学设计表层化，削弱教师对课堂节奏和知识深度的控制能力。 
针对上述风险，教师在使用人工智能辅助课程思政元素挖掘时，需要采取针对性的策略加以应对。

教师首先需要严格审核人工智能生成的思政元素与案例，确保其符合授课目标。其次，教师应注意甄别

生成内容的价值取向，保证课程思政元素科学、客观，并将其进行必要的梳理和课堂化改写，使案例与

知识点自然融合。教师可通过多轮提示与引导人工智能生成高质量内容，同时建立持续反馈和修正机制，

定期评估生成内容的适用性和准确性，以确保课堂节奏、知识深度与思政目标的有机结合。 

4. 结论 

新工科背景下，专业课程不仅承担知识传授任务，也承担工程素养塑造、价值引领和创新能力培养

的重要职责。《机器人技术基础》课程具有多学科交叉、理论与实践并重的特点，是开展课程思政建设

的重要载体。针对当前课程思政实施中存在的元素挖掘不够系统、教学融入不够稳定、理论与实验衔接

不足以及评价反馈不够具体等问题，本文将人工智能技术引入课程思政教学设计过程，围绕元素挖掘、

融入设计、教学实施和评价反馈四个方面，构建了较为完整的课程思政教学实施路径。 
研究表明，生成式人工智能能够在课程思政元素识别、案例联想和资源生成等方面提高效率，有助

于建立知识内容、思政元素、案例场景和课堂表达之间的对应关系；在此基础上，通过将课程思政内容

嵌入理论课堂、实验实训和线上拓展等教学环节，可实现价值引领与知识传授、能力训练的有机统一；

依托 OBE 理念构建评价反馈与持续改进机制，则有助于推动课程思政由静态设计走向动态优化，增强课

程思政实施的针对性、连续性和实效性。本文构建的教学实施路径有助于进一步完善人工智能赋能课程

思政的实施机制，可为相关工科课程教学改革提供参考。 
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