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光速与光源的

止的。许多这

静止的东西，

线不能被箱子

何方法确定的

行差角就可以

键词 

不变原理，相

引言 

光速不变应该

向运动能给予

向 c 与横向非

的速度一定大

源的横向运动

关”决定了：

动路线一定是

光线就会相对

之一就是先通

实际打到靶上

互垂直方向上

绝对静止的

作者在《谁也

西”在自然界

。星光的运动

中微子的运动

的光子换为中

可以通过发射

作用，一般的

离星体的平坦

的。中微子的

以上分析表明
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操作和计算方
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相对性原理，
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予其所发出的

非速度 v 的合

大于 c（违反了

动能给予光子

在真空中，

是绝对静止的

对倾斜（相对观

通过几何方法

上的点。根据

上的类似夹角

框架体系 

也没有拖动的

界中是存在的

动路线是第三

动速度也是光速

中微子，可以绕

射中微子而感知

运动介质和中

坦宇宙空间中，

运动路径和微

明：只要光速

个系统中与光

方法见第 3 节
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，小质量中微

微波背景辐射

速不变就能得到

光源的运动状态
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运动不能横向

绝对静止的构

原理有矛盾。

而箱子是绝对

之间的夹角称

对速度。这种
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微子不发生折射

运动不能连续地
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绝对运动速

如图 1 所示，

是用几何方法

4 种情况可以

个抛物面确定

传播。2) 利用

3) 用几何方

察，如果运动

算出自己的运

线是那条实斜

的运动状态

c 为光速，α
壁的方向（用

α、β、φ 为相

的就是体系的

re 1. Observed 
etric aiming dir
在两个系统中

e 1. When the li
图 1 中光源能

内容 

K 系中观察 

K′系中观察 

②种情况下，光子

可以制造出几何
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速度的测量方

在 K 系的箱

法确定的（垂

以找到几何光

定，在抛物面

用激光枪确定

法将一把电子

动的惯性系 K
运动速度。在

斜线。α 角同

（根据角和边

α 是内光行差

用几何方法确

相互垂直的三个

的绝对运动速度

in both system
rection (see Tab
观察，同一束光

ight source can 
能牵引光子和不

K′系(光源)能 10

①光子走

③光子

子的运动路径就是

何光学速度计。 
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箱子的底部有

垂直于 x-轴，如

光学速度计的工

面的一个焦点上

定，激光枪的

子枪和激光枪

K 这样，在一

在 K 系中观察

时与 K 系的

边长可以计算出

差角。用同样方

确定）发射光子

 

个方向上的内

度。利用上述原

s, the same bea
ble 1 for details
光线在受牵引和

pull photons an
不能牵引光子时

00%地牵引光子

走点划线 

子走虚线 

是谁也不能拖动的
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几何光学绝对

有一个光源 S，
如虚线所示）

工作原理。几

上的光源发出

轴心线的延伸

枪的发射方向

个封闭的箱子

察，如果运动

运动速度及光

出自己的运动

tx c  

方法可以求出

子，则观测到

2tan tc  

内光行差。如果

原理可以设计

am of light is in
s) 
和不受牵引两种

nd cannot pull p
时，光子的几种

K′系(光源)

②光子路

④光

的，即只能够绝对
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对速度计 

让光源向箱

）。图 1 表示

几何瞄准方法

出的光线被抛

伸方向是几何

调整到一致，

子中可以观察

的惯性系 K 

光速有关。这

动速度）。 

an       

出 υy和 υz。如

到的体系速度

2 2tan tan 

果真能测出相

计制造出几何

n both traction 

种情况下的路径

photons, the sev
种路径 

)不能牵引光子

径与虚线平行

子走实线 

静止的。在第④种
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箱子的顶部发射

示的光子运动

的具体实施方

抛物而折射后，

何法预言的激光

然后同时发

察到自己的运动

系不能牵引光

这样，在一个封

           

如果光源安置在

大小为 

          

相互垂直的三个

光学绝对速度

and unfed path

径。中间的方向

veral paths of p

在第①种情况

和方向)与光

④两种情况

种情况下，K′系中
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射一个光子，

动方向分析见表

方案有至少有

，按几何光学

光枪发射的光

发射电子和光

动状态（根据

光子，则该光

封闭的箱子中

           

在正立方体的

           

个方向上内光

度计(详见有关

hs. The middle 

向是几何瞄准方

photons shown b

后果 

况下，不能保证光

光源的运动状态无

况下，不能保证

中的观察者对自己
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光子的发射

表 1。从表 1

有三种。1) 利

学原理应该向

光线的传播方

光子。在 K 系

据角和边长可

光子的实际运

中可以观察到

        (1)

的中央向垂直

        (2)

光行差，(2)式

关图 2 的说明)

direction is the

方向(详见表 1)

by Figure 1 

光速(包括大小

无关。在第②、

惯性系等价* 

己的地位无法建立
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观察者

（即几

外部参

发射

 

Figur
图 2. 
 

它

验室系

转自

y、z 坐
好是

几何光

速度

其中，

其中

向与运

则分量

沿“与

上的几

出了光

而
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图 1 和图 2 都

个光源和一块

个方向上的内

互垂直的光源

者运动。因此

几何瞄准方向

参照物，在体

电子和光子，

re 2. Schematic 
几何光学速度

它是用实验室

系的绝对速度

当测得的 δ 的

己建立坐标轴

坐标轴平行为

X-轴方向。不

光学绝对速度

的大小和方向

，n̂为速度单

的速度由（1

运动方向分量

量值前需加一

与三个坐标轴

几何方法”确

光程位移的三

而速度的方向
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都是几何光学

块接收光子的

内光行差角的

源，即一个包

此，光子的实

向。图中的虚

体系内部就可

两束射线的

diagram of the
计原理示意图

室系中的钟和

度。 

的伸展方向与

轴（实际上是相

为止。坐标轴

不管是否旋转

度计也可叫做

向。观察者自

位矢量，i

、

1）式的通式
量相反，因此

一负号。如果

轴平行”的方

确定（还可以

三个分量（ x

向仍然为 n̂ i

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的靶。靶平面与

的测量方法。完

含无盖箱子的

实际运动路线

虚线所指的方

可以观察到的光

的夹角就是“内

e geometric opti
。体系向下运动

和尺量度的实验

与所建立的三

相互垂直的三

轴的最佳方向是

转坐标轴，观

做内光行差速度

身的运动方向

j

和 k


分别为

i 


tani ic   或

此所测得的角

果将光子发射装

方向发射光子，

以利用透镜法和

、 y 、 z），

i j k 
 
，速

xi  
 
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的工作原理示

与拟发射的光

完整的几何光

的体系。在以

（图 2 中的实

向）。偏离的

光行差角。用

内光行差角”

tanl 

ical speedomete
动，光线向上漂

验室系的绝对

个相互垂直的

三支激光笔的

是 δy =δz = 0 时

察者的绝对运

度计或涂氏绝

向的确定方法

n̂ i 


为观察者在自

,
tan

x j
c c












或(3)式的通式

度对于速度而

装置安置在正

，发射光子的

和光删法等几

则（2）式变

2c x  

度的单位方向

,x x j   
  
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示意图。图 2

光线垂直，且

光学绝对速度

速度运动的

实线）就会偏

的角度我们可

用一个电子枪

。“内光行

n u c     

er. The system 
漂移 

对速度，而不

的坐标轴中的

的伸展方向），

时的坐标轴方

运动方向都可

绝对速度计。

法为： 

j k 


     

己的系统中选

,
tan

y k
c c












式 tani il 

而言都是 
正方体（光源

的方向可以利

几何方法）。

变为 

2 2 0.5y z a

向分量分别为

,y y k   
  
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画的是几何光

用刚杆与光源

度计是在一个正

的体系中观察—

偏离用几何方法

可将其叫做“内

枪和光子枪沿相

差角”与体系

           

 

moves down an

不是用绝对静止

的任何一个都不

直到 δx、δy、

方向。此时，观

可以根据（5）

利用它一次可

          

选定的 x、y、z

tan
z

c








    

iu c 决定。

i 。如果不使

源到靶的垂直距

利用“将光源放
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5. 洛伦兹变换的适用范围讨论 

同时根据光速不变原理和相对性原理可以导出洛伦兹变换又是怎么回事呢？如果说洛伦兹变换用于

时空坐标变换，它就是一个怪胎，这样就不奇怪了。将洛伦兹变换用于电磁波的频率的计算，对于同一

个光子，当一个系统中的频率为零时，另一个系统中的频率不为零。这个结果显然是不合理的。就是说，

洛伦兹变换用在电磁学领域，也必须有所限制。将它用于电磁学以外的领域，更必须限制了。自然界的

事物，不是全部具有相对性。对于不具有相对性的事物，就不能用洛伦兹变换描述了。在这种情况下，

洛伦兹变换中的“同时性因子”是隐藏怪胎的“器官”。 

洛伦兹变换是一种数学工具，它不能代表全部的物理事实演变过程，更不能限制一种物理过程。只

有将洛伦兹变换仅用于电磁学领域才不会出现问题。当计时用的钟的工作原理是电磁波的频率或周期时，

洛伦兹变换可以描述这种钟的走时变化。如果不是利用电磁波的频率或周期计时的钟，其速率变化不一

定符合洛伦兹变换的描述。 

根据洛伦兹变换推衍出运动的空间收缩的结论的问题能够表明洛伦兹变换的问题。尺缩效应说的是

空间因运动而收缩，尺是镶嵌在空间中的，空间收缩了，尺就收缩。然而，空间的运动是个伪命题。原

因是，无物质的空间是不能运动的，有虚粒子的空间也不能运动（虚粒子间容易发生湮没，不符合热力

定律。因此，容器壁不能带动虚粒子运动）。运动的只能是人为设定的坐标框架。如果将尺的存在理解

为尺镶嵌在空间之中，尺的运动就是组成尺的粒子在空间中的运动，它们不能带动尺所占据的空间运动。

“洛伦兹收缩是个伪命题”是将洛伦兹变换用于时空变换的问题的反映。 

6. 结束语 

根据光速不变原理可以得到绝对静止的东西，而相对性原理是不允许绝对静止的东西存在的。表明

光速不变原理与相对性原理矛盾。接受本文观点的阻力主要是传统观念——只相信相对运动和相对静止

而不相信绝对静止的光线的存在。理解“光速与光源的运动状态无关必然导致光子的运动路径是绝对静

止的”的推理过程是本文的难点。如果在相对论的框架之内考虑问题，就难以接受“可以观察到内光行

差”的观点。另一个阻力来自天文学观测到的光行差现象。但是，只要读者相信逻辑，且仔细地分析了

“光速与光源的运动状态无关”，就可以接受本文所述的绝对运动速度计的工作原理。 

绝对速度计可以用天文学观察来验证。也可以重做 Jones 实验，且试验改变光子接收点与发射点之间的

距离，观察横向牵引效率。 
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